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(54) Title: METHOD FOR DETECTING A REAL VALUE OF A MANIPULATED VARIABLE, PARTICULARLY OF A STEER- 
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(54) Bezeichnung: VERFAHREN ZUM ERMITTELN EINES ISTWERTES EINER STELLGROSSE, INSBESONDERE EINES 
LENKWINKELS 



g> ( 57 > Abstract: The invention relates to a method for detecting a real value that has been set by an actuator in accordance with a 
setpoint value. The method is characterized in that a partial value of a real value that has been set in accordance with a setpoint 
cumulative value consisting of a sum of partial setpoint values is determined in an actuator model formed with at last one parameter 

^ depending on the partial setpoint value corresponding to the partial value, wherein the value of the parameter is determined on the 
basis of a difference between the setpoint cumulative value and a detected real cumulative value of the manipulated variable. The 

O inventive method is particularly useful for detecting a real value of a steering angle in the steerable wheels of a vehicle, which can 
be used in a vehicle reference model of a driving dynamic regulation control. 
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(57) Zusammenfassung: Die Erfindung stellt ein Verfahren zum Ermitteln eines durch einen Aktuator nach Massgabe eines Soll- 
wertes eingestellten Istwertes einer Stellgrosse bereit. Das Verfahren zeichnet sich dabei dadurch aus, dass ein Teilwert eines nach 
Massgabe eines aus einer Summe von Sollteilwerten bestehenden Sollsummenwertes eingestellten Istwertes in Abhangigkeit des 
dem Teilwert entsprechenden Sollteilwertes in einem mit wenigstens einem Parameter gebildeten Aktuatormodell ermittelt wird, 
wobei der Wert des Parameters anhand einer Abweichung zwischen dem Sollsummenwert und einem erfassten Istsummenwert der 
StellgrOsse bestimmt wird. Es eignet sich insbesondere zur Ermittlung eines Istwertes eines Lenkwinkels an lenkbaren Radem eines 
Fahrzeugs, der in einem Fahrzeugreferenzmodell einer Fahrdynamikregelung verwendet werden kann. 


